
































Per completare il montaggio, inserite sulla destra
del circuito stampato {a morsettiera plastica a due
poli per entrare con i 12 Voit di alimentazione, ri-
spettando la polarita +/— e poi la morsettiera plasti-
ca a tre poli collegata ai contatti del relé.

Sulla sinistra di questa morsettiera inserite il piccolo
relé a 12 Volt.

Completato il montaggio, innestate nei rispettivi
zoccoli § tre integrati IC1-IC2-IC3, rivolgendo la loro
tacca di riferimento a U verso t'alto (vedi fig.11).

A questo punto potrete inserire il Circuito stampato
nel mobile plastico (vedi fig.13), bloccandolo con
due viti autofilettanti.

Il mobile plastico vi verra gia fornito con un foro
frontale di circa 8 mm per permettere l'ingresso
de! raggio infrarosso che dovra poi colpire il fo-
totransistor e con due fori posteriori per il colle-
gamento all'alimentazione e per i terminali del relé
(vedi fig.13).

| terminali dei relé verranno utilizzati come se fos-
sero i contatti di un deviatore.

fliCome UTILIZZARE

Completato il montaggio per verificare se tutto fun-
zZiona correttamente, dovrete appoggiare il ricevi-
tore sull’'estremita di un tavolo e il trasmettitore
sull'opposta estremita.

| diodi led trasmittenti verranno direzionati verso il
foro presente nel mobiletto del ricevitore, affinche
il loro raggio possa raggiungere il fototransistor
collocato ai suo interno.

Dovrete quindi prelevare da un alimentatore, una
tensione continua di 12 Voit che applicherete sui
terminali di alimentazione del trasmettitore e su
quelli del ricevitore, facendo attenzione a non in-
vertire la polarita positiva con quella negativa.

A questo scopo vi consigliamo di utilizzare due
spezzoni di filo di diverso colore, uno nero per la
massa e uno rosso per i 12 Volt.

Poiché siamo in presenza di un raggio invisibile,
avremo la certezza che tutto risulta perfettamente
direzionato solo quando vedremo accendersi nel
ricevitore il diodo led di colore verde DL1.
N
Ottenuta questa condizione, potrete subito control-
lare cosa avviene interrompendo il raggio infraros-
SO con un cartoncino 0 con una mano.

Istantaneamente vedrete spegneérsi il diodo led
verde DL1 ed accendersi il diodo led rosso
DL2.

Se ora toglierete il cartoncino o la mano, vedrete ri-
accendersi il diodo led verde DL1, mentre il secondo
diodo led rosso DL2 continuera a rirnanere acceso ad
indicare che il relé risulta ancora eccitato.

Infatti il relé rimarra eccitato da un minimo di 5
secondi fino ad un massimo di 57 secondi circa,
in rapporto alla posizione in cui avrete ruotato il
cursore del trimmer R14.

Stabilito che sopra ad un tavolo il circuito funzio-
na correttamente, potrete determinare |la distanza
massima che potrete raggiungere.

Per far questo la soluzione pil semplice & quella
di lasciare il ricevitore sul tavolo e di spostare il
trasmettitore che alimenterete sempre con una
tensione di12 Volt.

Allontanandovi dal ricevitore dovrete sempre cer-
care di direzionare il raggio invisibile emesso dai
diodi trasmittenti verso il foro presente nel mo-
bile del ricevitore, operazione agevolata dal fatto
che quando il raggio colpira la superficie sensibile
del fototransistor, vedrete accendersi il diodo led
verde DL1.

Come abbiamo gia accennato, la distanza massi-
ma che & possibile raggiungere con questo raggio
invisibile si aggira intorno ai 5 metri circa.

Conoscendo questo dato, ora potrete installare in
modo stabile e in un passaggio obbligato, sia il
ricevitore che il trasmettitore, collegando ai relé
una sirena, una lampada, un apricancello 0 una
qualsiasi altra apparecchiatura elettrica.
Possiamo assicurarvi che questo circuito vi dara
molte soddisfazioni perché, ofire a servirvi da
antifurto, potrete utilizzarlo anche per accendere
delle luci oppure per aprire porte, cancelli, ecc.

COSTO di REALIZZAZIONE

| componenti necessari per realizzare lo stadio TX
siglato LX.1752 (vedi fig.7), compresi circuito stam-
pato e mobile plastico MO1752 Euro 11,30

| componenti necessari per realizzare io stadio
RX siglato LX.1753 (vedi fig.11), compresi circuito
stampato e mobile plastico MO1753 Euro 23,90

Il solo circuito stampato LX.1752
Il solo circuito stampato LX.1753

Euro 1,50
Euro 4,80

| prezzi sono comprensivi di IVA, ma non delle
spese postali di spedizione a domicilio.
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venienti dal canale destro e sinistro.

Quando viene fornita alimentazione all’amplifica-
tore, C16 si carica attraverso R3 (vedi lo schema
relativo all'alimentatore LX.1754 riprodotto in basso
nella fig.5), ritardando l'accensione di TR2 di circa
10 secondi, realizzando il cosiddetto “antibump”.
La tensione di alimentazione dell’antibump viene
generata raddrizzando e filtrando i 10 Vac prove-
nienti da T1.
| condensatori C11-C12-C13-C14 servono a filtrare
i disturbi presenti sulla rete.
Riassumendo, ali'accensione dell'amplificatore do-
po un tempo di circa 5 secondi, il Relé 1 collega
je casse, salvo che non siano presenti pericolose
tensioni in continua sulle uscite.

me ore
L'alimentatore realizzato attorno a T1 genera le ten-
sioni necessarie per I'amplificatore e per i circuiti
ausiliari.

Il trasformatore & realizzato su nostre specifiche
con pregiati nuclei a C di tipo M0, che garantiscono
un buon rendimento elettrico e dimensioni conte-
nute.

La tensione del secondario a 40-0-40 V a presa
centrale viene raddrizzata dal ponte RS1 e succes-
sivamente livellata da C5-C7-C9 e C6-C8-C10.

Sui condensatori ¢i ritroveremo una tensione conti-
nua di circa +/-55V, che servira a fomire l'energia ai
nostri amplificatori per il canale destro e sinistro.

| gruppi C5-C7-C9 e C8-C8-C10 posti sui due ra-
mi dell'alimentazione hanno una capacita totale di
15.000 microFarad, che garantisce una notevole
riserva di energia per I'ampiificatore.

L'uso di tre condensatori in parallelo abbassa la
resistenza serie (ESR) del singolo condensatore
di un fattore “tre”, riducendo in modo consistente
la resistenza di uscita dell'alimentatore.

Questo produce consistenti vantaggi quando i pas-
saggi musicali richiedono forti dosi di energia.

| condensatori C1-C2-C3-C4 servono a filtrare il
rumore presente sulla rete.

Sono previste anche le prese di alimentazione per
i V-Meter e le relative lampadine.

11 V-Meter

Il V-Meter & sviluppato attomo a IC1, un operazio-
nale TLO84 in tecnologia a fet; essendo i due canali

speculari ne spiegheremo uno solo.

Il segnale in entrata attraverso C1 arriva al timmer
R1, che serve a tarare lo strumento.

L'integrato IC1/A e i diodi DS1-DS2 realizzano un
raddrizzatore ideale.

La sezione IC1/B dell'operazionale realizza un pre-
ciso amplificatore logaritmico che va a pilotare lo
strumentino pA1.

Gli zener DZ1-D22 e le resistenze R11-R12 ser-
vono ad abbassare la tensione di alimentazione
proveniente dail'amplificatore.

R ALl AZIONE PRATICA
Nel realizzare questo amplificatore oltre che agli
aspetti elettrici abbiamo prestato particolare atten-
zione a ridurre al minimo i cablaggi da eseguire.
Cid ha semplificato notevolmente le operazioni di
montaggio del circuito, che potrete portare a termi-
ne senza particolari difficolta.

Questo progetto sicompone di quattro circuiti stam-
pati:

- LX.1754 stadlo alimentatore

- LX.1755/D stadio base (canale destro)
- LX.1755/S stadio base (canale sinistro)
- LX.1756 stadio V-Meter

Di seguito troverete la descrizione della realizza-
zione pratica relativa alle quattro schede e del loro
assemblaggio ne! mobile.

dio alim LX.1754

T

Sullo stampato relativo allo stadio alimentatore
LX.1754 (vedi al centro in fig.9) iniziate a saldare
nelle posizioni assegnate le quattro resistenze,
dopo averne decifrato il valore ohmico tramite le
fasce in colore stampigliate sul foro compo.

Mentate quindi i quattro diodi al silicio ponendo
particolare attenzione ad orientare come indicato
nel disegno di fig.9 la fascia nera che contraddistin-
gue DS1-DS3-DS4 e la fascia bianca stampigliata
su DS2.

Facendo sempre riferimento al disegno, procedete
dunque al montaggio dei condensatori poliestere
e dei condensatori ceramici.

Inserite quindi il ponte raddrizzatore RS2 in modo

che il suo terminale positivo si trovi orientato versoil
basso (vedi fig.9) ed infine saldate il relé¢ RELE"1.
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dio amplificatore viene alimentato tramite un’onda
quadra con una frequenza di circa 400 Hz, gene-
rata dall’'operazionale IC1/B.

Il diodo schottky infine raddrizza la tensione a RF
generando cosi un segnale di bassa frequenza
pari a quelio dell'oscillatore ad onda quadra, ma di
ampiezza variabiie in funzione dell’'ampiezza del
segnale RF che I'antenna ricevente capta.

Il segnale di bassa frequenza cosi ottenuto puo
essere facilimente amplificato dall'operazionale
IC2/A senza problemi di derive o instabilita.

Come potete vedere in fig.3, all'uscita di IC2/A
e collegato il diodo DS3, che ha la funzione di
raddrizzatore in modo che sul suo catodo sia
presente una tensione continua d’ampiezza pro-
porzionale al segnaie RF che investe 'antenna.

A questo punto disponiamo di tutte le tensioni con-
tinue utili per effettuare ia misura dei tre campi.
Il commutatore S1/A selezionera una di queste in
funzione del campo che vogliamo misurare {po-
sizione 1-2-3), mentre una quarta posizione {po-
sizione 4) ci sara utile per determinare lo stato
di carica della pila e ci indichera quando sara
necessario sostituirla.

Lo strumentino da 150 microAmpere viene pilo-
tato dall’operazionale IC2/C che costituisce uno
stadio convertitore tensione/corrente.

I rimanenti operazionali IC3/D e IC2/B servono
esclusivamente per generare due tensioni di rife-
rimento: una fissa da circa 1,3 Voit prodotta dai
due diodi DS7-DS8 posti in serie e una variabile,
tramite il trimmer R32, che ci servira peraltro per ia
semplice taratura deilo zero dello strumento.

L.a realizzazione pratica di questo progetto non &
complicata e seguendo le nostre indicazioni riusci-
rete a portarla a termine in breve tempo e senza
incontrare particolari difficolta.

Prendete dunque il circuito stampato LX.1757 e
iniziate montando i tre zoccoli di 'sostegno agli
integrati, facendo attenzione a saldare tutti i pie-
dini senza cortocircuitarli tra loro e rivolgendo la
tacca di riferimento presente sul loro corpo come
evidenziato in fig.4. :

Proseguite con le resistenze ponendo particoia-

&4

re attenzione a deciframe il valore osservando le
fasce in colore presenti sul loro corpo: a tal pro-
posito vi facciamo notare la presenza di una re-
sistenza ali"1% (vedi R10) che si differenzia dalle
altre perché contrassegnata da § anziche 4 fasce
in colore.

Continuate con i timmer siglati R32-R43 utili per
eseguire I'operazione di taratura.

Ora potete inserire i condensatori poliestere dal
corpo rettangolare, i ceramici dal corpo ovale e
gli elettrolitici: a proposito di questi ultimi vi rac-
comandiamo di montarli tenendone in considera-
zione la polarita.

Procedete saldando accuratamente i diodi al si-
licio, facendo attenzione ad orientarne la fascia
nera di riferimento presente sul loro corpo come
lllustrato in fig.4 ed i transistor.

A proposito di quest'ultimi vi ricordiamo di orien-
tare la sporgenza metallica presente sul corpo di
TR1 (2N918) in basso a destra e il lato piatto del
corpo di TR2-TR3-TR4 (BC547) come evidenziato
in fig.4.

Posizionate quindi come indicato in fig.4 le tre
impedenze JAF1-JAF2-JAF3 destinate alla rile-
vazione dei campi magnetici @ montate al centro
dello stampato il commutatore rotativo S1.

Prima di farlo vi raccomandiamo di accorciare con
un seghetto il suo perno portandolo a circa 18 mm
(vedi fig.5), diversamente la manopola non sara in
contatto con it pannello del mobile e il montaggio
sembrera poco curato; saldate quindi accurata-
mente i suoi terminali sullo stampato.

Innestate poi nei rispettivi zoccoli i tre integrati,
rispettandone I'orientamento indicato dalla tacca
di riferimento a U (vedi fig.4).

Terminate saldando nei punti indicati nel disegno
di fig.4 i capicorda necessari per i collegamenti
alla presa pila, alla placca per la misurazione dei
campi elettrici ed al filo d'antenna per la rilevazio-
ne dei campi elettromagnaetici.

Saldate poi linterruttore di accensione $2 sullo
stampato, come indicato in fig.4.

Una voita conclusa la realizzazione pratica del cir-
cuito, dovete provvedere ad inserirlo nel mobile
gia forato che abbiamo appositamente predispo-
sto (vedi foto di fig.7).































L.a batteria garantisce una autonomia che pud an-
dare da una mezz'ora in condizioni di massima
luminosita a circa un’'ora e mezzo ad un valore di
luminosita intermedia.

E' possibile utilizzare anche una batteria di capa-
cita superiore, aumentando ulteriormente I'auto-
nomia.

L'alimentatore pud essere collegato anche ad un
eventuale combinatore telefonico che avverte del
btack out, inviando un SMS.

- i dispositivi di illuminazione a diodi led da noi
forniti sono disponibili in 2 versioni (vedi fig.2), e
cioe la barra luminosa, che consente di alloggiare
fino a 9 diodi led, utile quando si deve disporre di
una luce diffusa. oppure il faretto spot, sul quale
possono essere alloggiati 6 diodi led, molto pra-
tico quando si desidera disporre di una sorgente
luminosa concentrata.

- sia la barra che il faretto sono fomiti sprovvisti
di diodi led e possono quindi essere assemblati
anche con diodi led di diverso colore, purché di
potenza non superiore a 1 Watt.

SCHEM E Ri

Gia da una prima occhiata allo schema eiettrico
(vedi fig.12), siete in grado di comprendere che
quello che vi proponiamo non & un sempiice ali-
mentatore in corrente per diodi led.

Il cuore del circuito & costituito dal microcontrol-
lore ST7 (vedi IC4) che, opportunamente program-
mato, consente di controllare le diverse funzioni
richieste, e cioé la regolazione progressiva della
luminosita dei diodi, linversione di polarita, il
monitoraggio della tensione delia rete ed il rela-
tivo allarme, e infine la costante ricarica della
batteria tampone.

lL.a tensione di rete viene inviata ali'alimentatore
switching T1 da 50W, che trasforma i 230 Volt/50
Hz della tensione di rete in una tensione di am-
piezza pari a 12 Volt efficaci.
Ng

Se per curiosita vi collegaste con l'oscilloscopio
sulla uscita dell'alimentatore switching, non ve-
dreste una tensione continua ma una tensione
sinusoidale modulata da.una onda quadra di
circa 40 kHz. -

Trattandosi di una frequenza piuttosto elevata,
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non & possibile utilizzare per la conversione un
comune ponte raddrizzatore a 50 Hz, ma & ne-
cessario ricorrere all'impiego di 4 diodi schottky
da 3 Ampere ciascuno, vedi DS1-DS2-DS3-DS4,
caratterizzati, come sapete, da un'alta velocita di
commutazione.

All'uscita dei diodi la doppia semionda viene livel-
lata dai due condensatori da 2.200 microFarad
C1e C2.

Si oftiene cosi una tensione continua il cui valore
pud variare da un massimo di 18 Voit a vuoto a
un minimo di 16 Volt a pieno carico.

Tale tensione viene applicata all'alimentatore
switching del tipo step-down contenuto nell'inte-
grato L.4960 siglato IC1, il quale consente di rego-
lare la tensione in uscita su valori compresi tra un
minimo di circa 7 Volt, a diodi spenti, fino ad un
massimo di circa 12 Volt con i diodi in condizione
di massima illuminazione.

l.a regolazione della tensione applicata ai diodi led
avviene in questo modo. !

I' microcontroliore ST7 genera sul suo piedino
11 un segnale PWM che viene inviato, attraverso
la resistenza R7 da 10 kohm at capi del conden-
satore da 0,47 microFarad sigiato C11.

Variando il duty cycle del PWM, cioe il rapporto
tra il suo tempo Ton e il suo tempo Toff, varia la
componente continua del segnale, rivelata dal
condensatore C11, il quale funziona da integra-
tore del segnale PWM.

Regolando la luminosita al minimo, sul condensa-
tore C11 si ottiene una tensione di circa 3 Volt.

Con la luminosita regolata al massimo la tensione
ai capi del condensatore sale a circa 4,5 Volt.
[

L.a componente continua cosl oftenuta viene invia-
ta ali'ingresso non invertente (piedino 5) defl'am-
plificatore operazionate IC3/A, producendo sul
suo piedino 7 di uscita una tensione positiva che
va a modificare lo stato di conduzione del transi-
stor PNP siglato TR1.

Come potete notare il transistor & posto in parallelo
alle due resistenze R4 e RS, rispettivamente da
1.200 e 5.600 ohm,

Poiché le due resistenze sono in serie, il loro valore
complessivo & pari a 6.800 ohm,































rilasciare il pulsante per stabilizzare la luce. Se si
mantiene premuto il pulsante, una volta raggiun-
ta la luminosita massima lintensita luminosa si
porta nuovamente sul valore minimo e il ciclo
ricomincia;

- per spegnere la lampada é sufficiente premere
e subito rilasciare un tasto qualsiasi dei teleco-
mando,

Come abbiamo detto, se acquistate i diodi led da
noi forniti avrete la possibilita di produrre due di-
versi tipi di luce e cioe una intensa luce bianca
(vedi fig.9) e una luce rossa meno intensa {vedi
fig.10).

Questo perché all'interno di ciascun diodo led sono
presenti due distinte giunzioni, una che produce la
luce bianca e l'altra che produce la luce rossa.
Le due giunzioni sono montate in opposizione di
polarita tra loro,

In questo modo, polarizzando direttamente il diodo
led bianco otteniamo la sua accensione.

Invertendo la polarita della tensione di alimenta-
Zione si avra 'accensione del led rosso.

in questo modo il microcontrollore IC4 genera
sul proprio piedino 12 un livello logico 1, che
porta in conduzione il transistor NPN siglato TRS,
eccitando il relé 1.

Lo scambio dei due contatti RL1/A e RL1/B del
relé provoca linversione di polarita della ten-
sione di alimentazione della barra luminosa, spe-
gnendo i diodi led bianchi e accendendo i diodi
led rossi.

Se osservate con attenzione il circuito elettrico,
noterete che nei due casi ci sono alcune diffe-
renze.

Quando i led vengono alimentati in modo diretto
per ottenere luce bianca, in serie aij diodi led &
posta la resistenza R20, che chiameremo resi-
stenza di current sense.

Questa resistenza ha la funzione_di determinare
una caduta di tensione ai suoi capi proporzionale
alia corrente che attraversa la barra.

La tensione viene riportata sul piedino 5 del mi-
crocontrollore, che in questo modo e in grado
di misurare sempre la corrente che attraversa la
barra.
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Quando la tensione ai capi di R20 supera un certo
valore, il micro blocca la possibilita di aumentare
la tensione ai capi della barra, limitando la cor-
rente massima che attraversa i diodi led.

Sono previste due diverse resistenze di current
sense:

da 1 ohm per una corrente massima di 900 mA
da 1,5 ohm per una corrente massima di 600 mA

Inoltre, poiché la resistenza di current sense
dissipa una discreta quantita di caiore, la sua po-
tenza dovra essere almeno di 5 Watt.

Quello che abbiamo detto vale quando la barra &
alimentata in modo da ottenere luce bianca.

Quando invece la barra viene alimentata con una
tensione inversa, per oftenere la luce rossa, la
resistenza di current sense dissipa una discreta
quantita di calore, non & pil utilizzata perché in
serie ai diodi viene inserita la resistenza di pro-
tezione R9 di 68 ohm.

In questo caso la tensione in uscita varia da un
minimo di 0 Volt a un massimo di 9 Volt.

Dopo avere visto come funziona la regolazione
della luminosita, esaminiamo il circuito che ha il
compito di mantenere ia carica delta eventuale
batteria tampone da 12 Volt/1,2 Ah e di control-
lare la tensione di rete.

La batteria viene caricata dalta tensione presente
sui condensatori di livellamento attraverso il tran-
sistor NPN siglato TR2.

Poiché questa tensione varia fra 16 e 18 Voit in
funzione dell'assorbimento dei led, il cifcuito ha
la funzione di limitare la corrente di carica della
batteria ad un valore prefissato di circa 135 mil-
liAmpere massimi.

In serie alia batteria & inserita la resistenza R14,
da 4,7 ohm, il cui valore & calcolato in modo che
la caduta ai suoi capi raggiunga il valore di 0,6
Volt quando & attraversata da una corrente di
135 milliAmpere.

Se la corrente dovesse superare questo valore,
la caduta di tensione ai capi delia resistenza ver-
rebbe a superare il valore di 0,7 Volt, sufficiente
per portare in conduzione il transistor BC547, un
NPN sigiato TR3.






In questo caso il piedino 9 del microcontrollore &
mantenuto al livelio logico 0, che viene trasmes-
so allingresso non invertente delfoperazionale
IC3/B.

In questa condizione sul piedino 1 di uscita di
IC3/B & presente una tensione di 0 Volt che man-
tiene in interdizlone il transistor TR2,

Quando la tensione della batteria si abbassa a circa
13 Volt, la tensione ai capi di R16 € di circa 2,3
Volt, interpretata dal micro, tramite la conversione
A/D, come inizio del ciclo di mantenimento.

In questa condizione il piedino 9 del micro passa
dal livello logico 0, al livello logico 1.

Di conseguenza il piedino 1 di uscita di IC3/8 com-
muta da 0 a 16 Volt portando in conduzione il tran-
sistor TR2, che provvede a ricaricare ia batteria.

Il diodo led DL1 ha la funzione di segnalare lo stato
di carica della batteria.

Precisamente, rimane acceso fisso quando la
batteria ha raggiunto il livello minimo di carica

e lampeggia ad intervalli durante la carica, per
spegnersi quando questa & ultimata.

Questo & il funzionamento normale del circuito,
quando ai capi dell'alimentatore switching & ap-
plicata la tensione di rete.

Se questa viene a mancare, anche la tensione in
uscita dal ponte tende a portarsi a zero.

Non appena pero la tensione scende di 0,6 Volt
al di sotto della tensione delia batteria, il diodo
DS7 comincia a condurre e la batteria subentra,
provvedendo a fornire I'alimentazione al circuito.

Per la precisione, la tensione fornita al circuito
¢ data dalla tensione deila batteria meno gli 0,6
Volt presenti sulla giunzione del diodo DS7-e gli
0,6 Volt presenti suila giunzione del diodo DSS,
oscillando cosi tra 12,8 e 11,8 Volt,

Contemporaneamente la tensione ai capi della
resistenza R17 che era di circa 3-5 Volt quando
ai capi di C1 e C2 erano presenti i 16 -18 Volt
forniti dalla rete, scende a 0 Volt, quando questa
viene a mancare, in quanto il diodo zener D21

Fig.8 Sia la barra luminosa che il faretto spot sono realizzati su una sottile lastra
di alluminio rivestita in allutron, un materiale che ha la proprieta di essere un
ottimo conduttore di calore. in questo modo viene garantita una buona dissipa-
zione termica, che consente la massima durata dei diodi led.
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Naturalmente questo tempo si allunga considere-
volmente se ¢i si accontenta di un livello di lumi-
nosita intermedio.

Da uitimo segnaliamo la presenza del regolatore
78L05 siglato IC2, che consente di ricavare i +5
Volt necessari alla alimentazione del microcontro-
lore 1C4,

REALIZZAZIONE PRATI o

In fig.13 & riprodotto lo schema pratico a cui do-
vete fare riferimento per il montaggio del circuito
alimentatore LX.1758.

Prendete il circuito stampato LX.1758 ed iniziate
inserendo come al solito gli zoccoli dei due circuiti
integrati IC3 e IC4.

I loro piedini andranno poi saidati con cura, facendo
attenzione a non creare involontari cortocircuiti.

Quindi eseguite il montaggio di tutte le resistenze,
che identificherete ad una ad una a seconda delle
fasce colorate stampigliate sul loro corpo.

Particolare attenzione dovrete dedicare alla R20,
cioe alla resistenza di current sense,

Questa resistenza dovra essere da 1 ohm - 5 Watt
se come dispositivo di iluminazione utilizzerete la
barra con 9 diodi led da 1W che prevede un as-
sorbimento massimo di 900 milliAmpere.

Dovra essere invece da 1,5 ohm - 5 Watt nei caso
utilizziate come dispositivo di illuminazione il faret-
to spot con 6 diodi led da 1 Watt, che prevede un
assorbimento massimo di 600 milliAmpere.

Come potete notare dal disegno di fig.13 ia resi-
stenza R20 andra montata verticalmente.

Terminate i componenti resistivi con il montaggio
della rete resistiva R21, che andra inserita nel cir-
cuito avendo cura di rivolgere il punto di riferimento
stampigiiato sul suo corpo verso sinistra, come
indicato in fig.13.

Passate ora ai condensatori, iniziando da quelli
poliestere e proseguendo con i ceramici.

E’ poi la volta dei condensatori elettrolitici, dei qua-
li dovrete fare attenzione a rispettare la polarita,
tenendo presente che il loro terminale piu lungo
corrisponde al polo positivo.

Proseguite con il montaggio dei 4 diodi schottky
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DS1-DS2-DS3-DS4, rivolgendo la fascia stampi-
gliata sul loro corpo come indicato in figura.

Quindi montate il diodo BYW29 siglato DSS, facen-
do attenzione a rivoigere il lato metallico del suo
corpo verso la parte inferiore del circuito.

Proseguite con i 4 diodi DS6-DS7-DS8-DS9, fa-
cendo sempre attenzione a rivolgere la fascia stam-
pigliata sul loro corpo come indicato in fig.13.

E’ quindi la volta dei diodi zener DZ1 e DZ2, che
andranno anch'essi montati rispettando I'orienta-
mento della loro fascia.

Ora potrete eseguire il montaggio dell'integrato
IC1 che andra preventivamente fissato ail'aletta di
raffreddamento appositamente predisposta.

Dopo aver fatto combaciare it lato metallico del
corpo di IC1 con l'aletta ed averlo fissato tramite
l'apposita vite, divaricate leggermente i suoi 8 pie-
dini in modo che possano inserirsi agevolmente nei
fori predisposti sullo stampato.

Quindi posizionate l'integrato ed inseritelo nel cir-
cuito in modo che l'aletta vada a combaciare con
lo stampato, dopodiché provvederete a fissarlo sal-
dando | piedini.

Eseguite it montaggio dei quarzo XTAL da 8 MHz,
che andra piegato in modo da farne combaciare il
corpo con il circuito.

Provvedete poi a fissare il suo corpo metallico alla
piazzola sottostante mediante una piccola goccia
di stagno.

h Y
Ora & la volta dei transistor TR1-TR3-TR4 e TR5
avendo cura di orientare il lato piatto del loro corpo
come indicato in figura.

Il transistor TR2 andra montato rivoigendo il suo lato
metaliico verso sinistra, come indicato in figura.

Nondimenticate poi di inserire 'integrato MC78L05
siglato 1C2 rivolgendo il suo lato piatto verso il lato
superiore del circuito.

Ora inserite l'induttanza toroidale Z1 da 150 mi-
croHenry e successivamente il relé 1, il buzzer,
rivolgendo it suo terminale positivo verso sinistra,
¢ il diodo led DL1, che andra montato con il suo
terminale piu lungo, corrispondente all'anodo A,
verso sinistra.

Eseguite quindi il montaggio delle due morsettiere che
consentiranno di collegare il trasformatore T1.









la barra luminosa, l'unica differenza consiste, co-
me sapete, nel valore della resistenza di current
sense.

Nota: fate moita attenzione, quando eseguite il
collegamento del dispositivo illuminante all’alimen-
tatore, a rispeftare la polarita dei due cavi di colle-
gamento. Se malauguratamente doveste invertire
la polarita dei fili, infatti, aumentando la luminosita
provochereste la distruzione dei diodi led rossi,
mentre ofterreste una luminosita insufficiente dei
diodi led bianchi.

Sappiate che l'alimentatore & stato progettato in
modo da poter utilizzare un cavo di lunghezza fino
a metri 10.

In questo modo, potrete dislocare il circuito nella
posizione che ritenete pili opportuna, anche a una
certa distanza dal punto di iluminazione che desi-
derate creare, e alloggiare I'alimentatore all'interno
del contenitore plastico cod.MQ1758.

EAL IONE
dispositivi di illuminazione

Ora che avete terminato il montaggio dell'alimenta-
tore vi spieghiamo come effettuare il montaggio dei
vari dispositivl di illuminazione e cioé del circuito
stampato e delia barra luminosa.

Se desiderate utilizzare come fonte di illuminazione
il faretto spot, dovrete provvedere a saldare su
di esso i 6 diodi led da 1 Watt, come indicato in
fig.13.

Naturalmente vi chiederete come si fa a riconosce-
re i ioro terminali, e cioé I'anodo (A) e il catodo
(K).

Se osservate da vicino i diodi led, vedrete che
all'intemo della lente che racchiude il chip vero e
proprio & visibile il piccolo diodo led rosso che viene
utilizzato durante l'inversione della polarita. Questo
& il lato corrispondente al catodo (K).

La lastrina su cui dovrete andare a saldare i led &
costituita da una lastra di alluminio dello spessore
di 2 mm, rivestita in uno speciale materiale, I'aliu-
tron, che ha la caratteristica di disperdere veloce-
mente il calore.

Per questa ragione, per eseguire 1a saldatura dei
ted dovete disporre di un buon saidatore, in gra-
do di sviluppare una potenza termica sufficiente a

contrastare |la dissipazione termica della lastrina,
perché in caso contrario non riuscireste ad eseguire
una buona saldatura.

Per eseguire una buona saldatura vi consigliamo
di procedere come segue.

inserite il diodo led nello stampato, premendolo a
fondo in modo che la parte inferiore del chip com-
baci perfettamente con il circuito stampato.
Questo & importante per garantire i necessario
raffreddamento del led.

Quindi procedete alla saldatura dei due terminali,
sempre mantenendo premuto il corpo del led sul
circuito stampato.

Dopo avere completato il montaggio dei diodi, assi-
curatevi che la resistenza di shunt montata sulfaii-
mentatore sia corrispondente alla corrente massi-
ma da erogare. in questo caso, poiché la corrente &
di 600 milliAmpere, la resistenza di current sense
dovra essere di 1,5 ohm.

Se invece del circuito stampato preferite utilizzare
la barra luminosa, che alloggia 9 diodi ied da 1
W, prima di procedere alla loro saldatura dovrete
eseguire due semplici operazioni di preparazione
del circuito, come indicato in fig.15 e in fig.16.

Se osservate la barra luminosa, vedrete che & co-
stituita da una sottiie lastrina di alluminio, ricoperta
anch'essa di allutron.

La barra & costituita da tre identiche sezioni A,
B, C come quelle rappresentate in fig.15, che al-
loggiano ciascuna tre diodi led posti in serie tra
loro, come visibile in figura. x

Le tre sezioni sono poi collegate a ioro voita in
serie fra loro.

La barra deve essere preparata modificando i col-
legamenti in modo che le tre sezioni A, B, C che
sono inizialmente in serie, vengano a trovarsi in
parailelo tra loro, come indicato in fig.17.

Per fare questo, la prima operazione da eseguire
consiste nella interruzione delle due piste, che col-
legano le sezioni in serie come indicato in fig.15.

Per realizzare I'interruzione potrete usare un sem-
plice cutter, incidendo a pil riprese la pista fino a
realizzare linterruzione.

Se disponete di una piccola fresa otterrete un risul-
tato ancora migliore.
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effetto pib suggestivo vi servisse una luce con-
centrata?

in questo caso potete utilizzare il faretto spot, che
consente di alloggiare fino a 6 diodi led e che pro-
duce una luce di tipo “spot”, molto localizzata.

Sappiate che sia la barra luminosa che il faretto
spot vengono fomiti sprovvisti di diodi led.
Se su questi dispositivi andate a montare i led da
noi fomiti, avrete a disposizione la normale luce
bianca e, con l'inversione di polarita realizzata dal
circuito, una seconda luce di colore rosso.

Altrimenti, se preferite realizzare suggestivi effetti
cromatici di vostra invenzione, potete acquistare
entrambi questi dispositivi sprovvisti di diodi e
utilizzare altri diodi led di diverso colore, sbizzar-
rendovi a realizzare diverse combinazioni a vostro
piacimento.

in questo caso perd, dovrete fare molta attenzione
a non superare la corrente massima sopportabile
da ciascun led, perché provochereste inevitabil-
mente la loro rottura.

u

Fin qui abbiamo visto come utilizzare I'alimentato-
re abbinato alla barra luminosa oppure al circuito
stampato per creare all'intemo della vostra casa
suggestivi effetti di luce.

In realta, come vi abbiamo spiegato nello schema
elettrico, I'alimentatore & progettato per funzionare
sia con i 230 VoIt fomiti dalla rete sia con la ten-
sione proveniente da una comune batteria d'auto
da 12 Volt.

Cosl, se desiderate dotare il vostro camper oppure
una imbarcazione di una sorgente luminosa a bas-
sissimo consumo e ad alta efficienza luminosa
come quella prodotta dai diodi led, sara sufficiente
aggiungere un semplice interruttore, come indicato
in fig.26 e collegare I'alimentatore alla batteria a
12 Volt.

Con questo semplice accorgimento, anche i nume-
rosi appassionati di “automotive” potranno stupire
i propri amici, realizzando all'interno della propria
auto originali effetti luminosi, utilizzando a questo
fine sia ia barra luminosa che il faretto spot con
diodi led di diverso colore, e collegando I'alimen-
tatore alla batteria della vettura.
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Con f'aggiunta di una batteria tampone, inoltre,
il circuito & in grado di funzionare egregiamente
anche come lampada di emergenza.

In fig.24 potete vedere come si presenta la lampa-
da di emergenza, realizzata abbinando I'alimenta-
tore ad un faretto spot con 6 diodi led.

Per realizzare il montaggio della lampada di emer-
genza dovrete procedere come segue.

Dopo avere eseguito il montaggio del circuito
LX.1758 e completato tutti i collegamenti come
indicato in fig.13, prendete il contenitore plastico
fomito insieme al kit.

Fissate poi sul fondo del contenitore il circuito
LX.1758 mediante le 4 clips adesive.

Collegate alle due morsettiere il cavo di alimenta-
Zione di rete e il cavo proveniente dalla batteria
tampone, che andra alloggiata all'esterno del con-
tenitore, fissandola mediante due fascette in plasti-
ca oppure una striscia di velcro adesivo.

Inserite nei tre fori appositamente predisposti sul
contenitore i tre pulsanti P1-P2-P3 e bloccateli
mediante gli appositi dadi.

Ora prelevate dal kit la lastra di alluminio forata sul-
la quale andrete a fissare mediante 4 viti it circuito
stampato con i 6 diodi led, in modo da fare fuoriuscire
il corpo dei led dai fori previsti sulla lastra.

Tenete presente che il circuito stampato dovra es-
sere distanziato dalla lastra di alluminio, mediante
4 dadi esagonali come indicato in fig.21 per evitare
che la lastra di alluminio vada a cortocircuitare le
piste in rame poste sul ciréuito stampato.

Controllate inoltre che il diodo led che segnala la
carica della batteria combaci con il foro apposita-
mente predisposto nella lastra in alluminio.

Quindi predisponete il posizionamento del diodo
infrarosso IR1.
Se preferite posizionare il diodo all'intemo delia
lampada, potrete utilizzare il foro presente sulla
lastra in alluminio, oppure ricavare un foro nella
parete laterale.

Il foro dovra essere dimensionato in modo da con-
sentire al sensore di ricevere gli impulsi dal teleco-
mando, ma non dovra essere troppo ampio perché
in questo caso I'influenza di una eventuale iampa-
da al neon potrebbe inibirne il funzionamento.
Un foro da 5 mm risulta ottimale nella maggior
parte dei casi.


































































































































Quando collego i due puntali alle estremita del filo
interessato sento la cicalina suonare e quindi non
devo nemmeno pill guardare lo strumento.

Ho trovato sia lintegrato LS.141 che ia cicalina
ronzatrice siglata AP02.3 del costo di Euro 1,80,
presso la ditta Heitron di Imoia di cui ho letto {'in-
dirizzo in una pagina della vostra rivista.

8 ¥ 6 5
Connessioni viste da
sopra degli operazio-
nali uA.741 - LS.141-
12 3 v LF.351.
pA 741-LS 141
LF 351

In questo progetto si puo utilizzare qualsiasi tipo di
operazionale, ad esempio uA.741-LF.351-LS.141.
Quando collegherete la cicalina al piedino 6 di
questo operazionale dovrete rispettare la polarita
dei due fili.

I filo rosso va collegato al positivo deila pila e Il
filo bianco al piedino d’uscita 6.

Sig. Denis Celli - TERAMO

Spesso nelle riviste si legge che i diodi raddrizzatori
vanno collegati al circuito rispettando ia polarita dei
due terminali, indicando come riferimento una fa-
scia nera se questi hanno il corpo di vetro oppure
una fascia bianca se hanno il corpo di plastica.

Nessuno invece spiega come ci si debba compor-
tare per identificare i due terminali Anodo o Catodo
quando questa fascia si & cancellata.

Anche nel caso dei ponti raddrizzatori mi & spes-
so capitato di non trovare sul loro corpo nessuna
indicazione circa la polarita +/-.

1Y
Per risolvere questo probiema ho realizzato questo
provapolarita per diodi, che utilizza un solo inte-
grato tipo LF.351 e due diodi led.

Inserendo nel circuito il diodo al silicio del quale
devo individuare la polarita, vedrd lampeggiare il
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diodo led di sinistra se il terminale Catodo é rivolto
verso sinistra, oppure il diodo led di destra se il
terminale Anodo & rivolto verso destra.

Per alimentare questo integrato utilizzo due pile da 9
Volt e, assorbendo questo circuito una corrente irriso-
ria, 'autonomia della pile & di qualche anno.”

Facciamo presente che l'integrato LF.351 é equi-
valente all'uA.741, quindi chi gia dispone di questo
integrato potra utilizzarlo senza problemi.

Chi volesse variare il lampeggio potra utilizzare
per C1 una capacitd di 82.000 pF se lo desidera
accelerare oppure una capacita di 120.000 pF se
desidera rallentarlo.










